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GETRIEBE UND GETRIEBEMOTOREN

Schneckengetriebe und -getriebemotoren A' Reihe

14 Grofen 32 ... 250
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 8.020 N m
Ubersetzung (i) 7 ... 16.000

Grofe Drehmoment [N m]

A 32 I 40

A 40 B
A-Reihe Aso I s
Schneckengetriebe und -getriebemotoren Aes I o

re4 N -
Arso [N -::

Eigenschaften A 81 I o

* Universalbefestigung mit gehduseeigenen niedrigen Fiien und B14-Flansch A 100 I o

* Steifes und prazises Monoblockgehduse aus Gusseisen A125 I

* Fremdkiihlung zur Dissipation der Warmeleistung (Gréen >100) A126 [ EE

* Schneckenrdder der Getriebe und Getriebemotoren aus Nickel-Bronze mit ae0 NN - s
kontrolliertem Phosphorgehalt, zur Erhdhung der Leistungen, der Belastbarkeit, A 161 I o
der Zuverlassigkeit und dem Verschleipwiderstand A 200

¢ Erhéhter Wirkungsgrad der Schneckenwelle A 250

* Erweiterte Reihe von Zubehdrteilen und Sonderausfiihrungen

Vorteile

* Lange Lebensdauer und geringe Leistungsaufnahme

* Einfache und funktionelle Befestigung

¢ Erhoéhte Leistungen und Zuverldssigkeit

* Praziser und leiser Betrieb, geringes und konstantes Winkelspiel
* Konstante Leistungen auch bei den schwersten Anwendungen

6 Grofen 118 ... 742
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 670 N m
Ubersetzung (i) 6 ... 75

Grépe Drehmoment [N m]

As118 | 355

AS-Reihe Standardfit Aszs NI o
. as32s N s
Schneckengetriebemotoren as4z0 I -
Ass3s I s
Eigenschaften AS 742 670
¢ Universalbefestigung mit gehduseeigenen niedrigen Fiien und B14-Flansch auf zwei
Seiten

¢ Steifes und prazises Monoblockgehduse aus Gusseisen

¢ Schneckenrdder der Getriebe und Getriebemotoren aus Nickel-Bronze mit
kontrolliertem Phosphorgehalt, zur Erh6hung der Leistungen, der Belastbarkeit, der
Zuverlassigkeit und dem Verschleifwiderstand

¢ Gropziigig ausgelegter Innenraum zwischen Zahnradgetriebe und Gehduse

¢ Schneckenradwelle mit Kegelrollenlager

¢ Integrierter Motorflansch

¢ Schneckenradwelle mit optimiertem Wirkungsgrad

Vorteile

¢ Lange Lebensdauer und geringe Leistungsaufnahme

¢ Austauschbarkeit mit den meisten Mitbewerbern ohne Maschinendnderungen
¢ Erhohter Wirkungsgrad und Zuverlassigkeit

¢ Gerduscharmer Betrieb, auch in kritischer Umgebung

4 2 Rossi



Koaxial-Stirnradgetriebe und -getriebemotoren E -Reihe

16 Grofen 32 ... 180
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 10.000 N m
Ubersetzung (i) 4 ... 6.300

GroBe Drehmoment [N m]

E 32 | 37

E 40 B s
E-Reihe E 41 B
Koaxial-Stirnradgetriebe und -getriebemotoren Eso I o

ES1 =
Ees NN ::-

Eigenschaften E 64 I

* Universalbefestigung mit mit integrierten Fiien und B5-Flansch E 80 I o

* Steifes und prazises Monoblockgehduse E 81 [

* Kegelradpaare mit Kreisbogen-Verzahnung mit geschliffenem Profil E 100 I >

* Erweiterte Grépenreihe E 101 I <

* Ritzel der Enduntersetzung, 3-fach gelagert fiir maximales E125 I o0

Abtriebsdrehmoment E126 R

E 140

Vorteile E 160

* Verldngerte Lebensdauer E180

¢ Wartungsarm
¢ Erhéhter Wirkungsgrad und Zuverlassigkeit
* Robustheit und Zuverldssigkeit auch bei anspruchsvollsten Anwendungen

Produktiibersicht 5



Koaxial-, Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebemotoren

iFIT-Reihe
Koaxialgetriebemotoren iC

iFIT-Reihe
Kegelstirnradgetriebemotoren iO

iFIT-Reihe
Parallel-Stirnradgetriebemotoren iP

Eigenschaften

Maximale Austauschbarkeit mit Marktstandards
Made in Europe

Gehduse aus Gusseisen iiber den gesamten Bereich
Zahnradprézision nach DIN/ISO 6 oder héher

Neue kompakte Elektromotoren IE2, IE3
Hochwertige Dichtungen dank innovativer Lésungen
Ricklaufsperre fiir Kegelstirnradgetriebemotoren iO

Vorteile

“Plug & Play” ohne Redesignkosten

Hervorragende Qualitat, minimale Wartung

Maximale Leistung und Zuverldssigkeit: minimale Verformung, kein
Zahnradversatz, keine Vibrationen, minimaler Larm

Energiesparend, gerduscharm und mit geringem Winkelspiel
Erstklassiger Wirkungsgrad, geringe Gerduschentwicklung und geringes
Winkelspiel

Einfache Reinigung, garantierte Hygiene

Bis zu 12 % hoher als die Marktstandards

2 Rossi
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8 Gropen iC 27 ... iC 97
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 3.350 N m
Ubersetzung (i,) 3,4 ... 290

Gréfe Drehmoment [N m]

ic 27 M 14

iC 37 N 22

iC 47 B :ss

ic 57 B o0

ic 67 B o

ic77 I -

ice7 NN

icor I s

7 GroBen iO 37 ... i0 97
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 4.870 N m
Ubersetzung (i) 5,4 ... 197

GroBe Drehmoment [N m]

i0 37 N 22

i0 47 I /5o

i0 57 B o

i0 67 I -

io77 [N 5o

ios7 [N :ooo

ioo7 NN, - e70

8 Gropen iP 27 ... iP 97
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 4 870 N m
Ubersetzung (i) 3,8 ... 219

Grofe Drehmoment [N m]

iP 27 B s

iP 37 N 224

iP 47 B 5o

iP 57 I -

ipe7 [N oo

P77 I oo

ipe7 I : o

ipo7 I, ¢ 570



Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe und -getriebemotoren G'Relhe

G-Reihe

Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe und -getriebemotoren

Eigenschaften

* Symmetrisches Universalgehduse aus Gusseisen geeignet fiir den universellen

Einbau, horizontal/vertikal durch Befestigungspunkte an vier Seiten und B14-
Flansch an zwei Seiten

* Monoblockgeh&duse mit erhdhter Steifigkeit

* Erweiterte Reihe von Zubehdorteilen und Sonderausfiihrungen

* Getriebe geeignet fiir die Montage von grossen NEMA & IEC Motoren

* Gehdusen mit verlangertem Achsabstand zur U-Konfiguration konzipiert

* Einsatzgehértete und vergiitete Zahnrader

* Schragverzahnte Zahnrader mit geschliffenem Profil

* Kegelradpaare mit GLEASON-Kreisbogen-Verzahnung mit geschliffenem Profill

* Glocke + flexible Verbindungsstiicke + Riicklaufsperre

Vorteile

¢ Einfache und funktionelle Aufsteckbefestigungslésungeni
e Wartungsarm

* Hohe, verifizierte Leistungsdaten

e Zuverlassigkeit auch bei anspruchsvollsten Anwendungen

GX-Reihe
Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe fiir Extruder

Extruderspezifische Serie mit den verifizierten Merkmalen und Vorteilen der G-Serie

Zusatzliche Eigenschaften
e Extruder-Drucklager fiir den anwendungsspezifischen Einsatz konzipiert

e Optional: Gehduse mit verldngertem Achsabstand, fiir U-Konfiguration konzipiert

20 Grofen 40 ... 401
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 103.000 N m
Ubersetzung (i) 2 ... 160

Grofe Drehmoment [N m]

G 40 I ss

G50 B 206

G 63 B s

G64 I s

G 80 I -

G 81 I s

G100 I oo

cizs NN o

cio NN - o

cieo NN 50
QLN JRCEGN

czo0 NN s 00
czzes [N - coo
250 [N 51500
G 280
G320

G 321

G 360
G 400
G 401

16 Grofen 100 ... 451
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 134.600 N m
Ubersetzung (i) 6,3 ... 28

Grope Drehmoment [N m]

GX 100
GX 125 2800

cx140 [ :2s0

cx160 I -:o0

cx1so I : s

GX 200 12 800

cx22s NN s ooo
cxz2s0 NN s oo
O  EEENG

GX 320 45000

cx321 [ s ooo

1400

GX 360

GX 400

GX 401

GX 450
GX 451

Produktiibersicht 7



Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe und -getriebemotoren G-Reihe

G0 cSismns
Kegelstirnradgetriebe fir Kiihlsysteme

Eigenschaften

¢ Optimiertes Warmemanagement

* Integrierte Lifterhalterung

* Verbessertes Gehdusedesign

* Geringe Gerduschentwicklung

¢ Integrierte Flpe

* Verbessertes Design der Lifterhaube

Vorteile

* Zuldssige hohe Temperaturen

* Vereinfachte Installation und Wartung, verbesserte Leistung
* Kompatibel mit jedem Lackierungsschutzgrad

* Geeignet fiir gerduscharme Anwendungen

* Stabile und widerstandsféhige Befestigung an der Kundenkonstruktion,

minimierte Vibrationswerte
e Luftstrom und hocheffiziente Getriebekiihlung

G CooLine Svstens
Stirnradgetriebe fir Kihlsysteme

Eigenschaften

¢ Spezielle Gehduse und Glockengehdusekonstruktion
* AGMA-Betriebsfaktor > 2 gemap CTI 167

* Berechnete Lebensdauer der Lager > 100 000 h

* Patentierter Schmierkreislauf

» Zubehdr fir den Olflussschutz

* Betrieb bei niedrigen Temperaturen

Vorteile

* Hohe Temperaturen sind zuldssig

* Hohe Zuverlassigkeit

* Lange Lebensdauer

* Reduzierte Olmenge, stindig im Olbad laufende Lager
* Einfachere Wartung, kiirzere Ausfallzeiten

* Kaltstart bis zu -15 °C ohne Stillstandheizungen

8 2 Rossi

4 Grofen 250, 283, 321, 360
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 23 600 N m
Ubersetzung (i,) bis zu 20,3

Gropfe Drehmoment [N m]

6 250
G283
G321
G 360

4 Grofen 250, 280, 320, 360
Nenndrehmoment (M,;,) bis zu 37 500 N m
Ubersetzung (i,) bis zu 25,7

Grope Drehmoment [N m]

6 250

G 280

G 320
G 360



Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe H -Reihe

E @ 12 Grofen 4.000 ... 8.001
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 1.000.000 N m
Ubersetzung (i) 8 ... 315

Grépe Drehmoment [N m]

H4 000 | 109000
H4001 [ 122000

. H 4 500 140 000
H-Reihe H 4 501 = 160 000
Stirnrad- und Kegelstirnradgetriebe H5000 [N 206 000
H5001 [ :s0 000

Eigenschaften H5600 | 20 oo
¢ Universalgehduse aus Sphéroguss geeignet fiir horizontalen/vertikalen Hse0! N s oo

Einbau durch integrierte Fiipe He3oo [ oo oo
* Getriebegehause zweigeteilt, mit zusatzlichen Versteifungsrippen und grofier He3or [N o oo

Olkapazitat H7101
¢ Sonderausfiihrungen fiir jede Art von Anwendung H 8 001

¢ Stirnradgetriebe mit 2, 3 und 4 Untersetzungsstufen

* Kegelstirnradgetriebe mit 2, 3 und 4 Untersetzungsstufen
* Einsatzgehdrtete und vergiitete Zahnrader

* Schragverzahnte Zahnrader mit geschliffenem Profil

* GLEASON-Spiralverzahnungen mit geschliffenem Profil

Vorteile

* Eines der umfangreichsten Drehmomentbereiche

* Kundenspezifische Ausfiihrungen durch Modularitat
* Optimiertes Design fiir hohe Beanspruchung

v @ Leistung (P,)
Fa= Drehmoment (M) je nach Kundenwunsch
Untersetzung (i)

G & H-Reihen
Drive Units mit Antriebsschwinge

Eigenschaften

* Zuverlassigkeit

¢ Strukturelle Steifigkeit

* Aufsteck- oder Standdesign

* Kundenspezifische Ausfiihrungen
* Hebdsen

Vorteile
* Hohere Steifigkeit
Geringere Verformungen
* Einfacher Produktionsprozess
Geringere Umweltbelastung
¢ Aufsteck- oder Fussbefestigung
Umfangreiches Sortiment an passenden Komponenten

* Schlisselfertige Losungen, einfach zu montieren
Produktiibersicht 9



Planentengetriebe und -getriebemotoren E P'Relhe

24 Grofen 001... 3 000
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 3.000.000 N m
Ubersetzung (i) 3,55 ... 3.550

Groe Drehmoment [N m]

Epoor | 1600
er002 [l 2240

EP-Reihe eroo3 [ 3150
Planetengetriebe und -getriebemotoren epoos [N 500
eroose [ ©:o0
Eigenschaften ero0o [ oooo
e 2,3, 4 oder 5 und 6 Untersetzungsstufen, sowohl in ero2 [ 2500
Koaxialausfiihrung als auch mit Winkelstufe ero1s [ 5000
¢ Modularitit mit diversen Sonderausfiihrungen epoie [N s ooo
* Anbauflansche fiir NEMA-, IEC-Elektromotoren und eroz21 I > 200
Hydraulikmotoren erozo [N : 500
* AuPenrad aus einsatzvergiitetem Stahl; Innenrad aus nitriertem epo42 NI -5 000
Stahl eroso NN s: oo
¢ Verzahnung mit geschliffenem Profil und modifizierter Flanke eposs [N o oco

er12s [N > ooo

episo NG co 000

ep2so [N oS ooo

ep3ss (N s oo

epsoo NG 530 000

e 7o I 0 000
$F5 | eP1060 |

EP 1500 :
EP KNG | 220 :
' EP 3000 !

* GLEASON Spiralkegelradgetriebe mit geschliffenem Profil
« Kompakte Bauweise

¢ Erweiterte Reihe der Zubehorteile und der Sonderausfiihrungen
¢ Reduziertes Winkelspiel, erhdhte Steifheit und Dichtung
* Innovatives Schmierungssystem

¢ Diverse hydraulische Bremsmodule

Vorteile

* Mdogliche Aufsteck-, Fuss- oder Flanschbefestigung
¢ Erhdéhtes Drehmoment
¢ maximale Flexibilitat durch den modularen Aufbau

10 Grofen 007 ... 250
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 315 000 N m
Ubersetzung (i) 12,5 ... 2 800

Grope Drehmoment [N m]

EPS-Reihe Slewing EPS 007 | 7500

Drehwerksgetriebe epsors [ 7 ooo

ersoz1 [ > 200
égt_eé:eeilr::Ausfuhrungen als Drehwerksantriebe mit den Eigenschaften und Vorteilen der ers o030 [ oo

ers o042 [ o o000
epsoco NN 1 ooo
epsoss [N ' ooo
EPS 125
EPS 180

EPS 250 315 000

Zusatzliche Eigenschaften

* 10 modulare Abtriebsversionen, mit 3 Konfigurationen: Doppelzentrierung
mit Flansch (R), Doppelzentrierung integriert (S) und Einzelzentrierung mit
verldngertem Flansch (H)

Zusatzliche Vorteile

* Erweiterte Auswahl an Antriebsmodulen
¢ Diverse Sonderausfiihrungen der EP-Reihe verfiigbar

10 = Rossi



Planentengetriebe und -getriebemotoren und Kombieinheiten E P-Reihe

EP Winch
Planetengetriebe fiir Winden

Eigenschaften

* Kompakte Bauweise
* Baukastensystem

* DNV-Typgenehmigung
* Modernstes Design

Vorteile

* Geeignet fir alle Windenanwendungen

* Einfache Installation und Wartung

¢ Geeignet fiir Elektro- und Hydraulikmotoren
¢ Sehr hohe Geschwindigkeiten erlaubt

Kombieinheiten EP+G Reihen
Planeten- + Stirnrad- und Kegelstirnradkombieinheiten

Eigenschaften

* Planetengetriebe in Kombination mit anderen Rossi-Getriebereihen fiir diverse
Anwendungen

¢ Kombieinheiten von Planetengetrieben und -getriebemotoren, verfiigbar mit
Schnecken-, Koaxial-, Stirnrad- und Kegelstirnradgetrieben

* Motorglocke bis zu IEC 315

Vorteile

¢ Einfache Anpassung an die Kundenwiinsche

* Maximale Flexibilitat fir diverse Anwendungen
¢ Austauschbarkeit

* Verbesserte Warmeleistung

5 Grofen 030 ... 125
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 125 000 N m
Ubersetzung (i) 50 ... 180

Grofe Drehmoment [N m]

ero30 I 00

ero42 [ /oo
eroso I - oo0
eross [ o oo
er12s [ s oo0

10 Grépen 125 ... 3 000
Nenndrehmoment (M,,) bis zu 3 000 000 N m
Untersetzung (i) je nach Kundenwunsch

Groe Drehmoment [N m]

er12s [ s oo0

episo NG co o000

ep2so NN s ooo
ep3ss I s oo
epsoo [ 530 000
ep7io [N 710 000
EP 1060

EP 1500

EP 2120
EP 3000

Produktiibersicht 1



Servogetriebe S R-Reihe

SR-Reihe
MR-Typ Grofe Drehmoment [N m]
10 Grofen 32 ... 81
Nenndrehmoment bis zu 586 N m SR 32 | 43
Beschleunigungsmoment bis zu 747 N m sr40 N s:
Ubersetzung (i) 7 ... 239 srso I s
sre3 NN ;-
sre4 NN :o:
RTyp sreo N --:
10 Grofen 40 ... 126 SR 81 I -
Servo-Schneckengetriebe Nenndrehmoment bis zu 1.872 N m SR 100
Beschleunigungsmoment bis zu 2.387 Nm SR 125
Ubersetzung (i) 7 ... 125 SR 126
MR-Typ Gropfe Drehmoment [N m]
11 Grofen 40 ... 125
Nenndrehmoment bis zu 2.535 N m sR40 | 73
Beschleunigungsmoment bis zu 3.000 N m SR50 [ 154
Ubersetzung (i) 6,16 ... 139 sre3 I --
sre4 N -
R-Typ sreo NG -::
11 GréBen 50 ... 140 SR 81 I s
. Nenndrehmoment bis zu 3.390 N m S 0000000 RPN
Servo-Stirnrad- und Beschleunigungsmoment bis zu 4.475 N m SR 125
Kegelstirnradgetriebe Ubersetzung (i,) 6,42 ... 127 SR 140
MR-Typ Grope Drehmoment [N m]
9 Grofen 32 ... 101
Nenndrehmoment bis zu 1.509 N m SR 32 I 2
Beschleunigungsmoment bis zu 2000 Nm SR40 [ s
Ubersetzung (i) 4 ... 154 SR 41 I -

srso N -2

srs [ -
Servo-Koaxialgetriebe sre3 N -

sre4 NN -

sreo NN -
sret I
SR 100
SR 1509 |

MR-Eigenschaften

* Umfangreiche Reihe von Servogetrieben fiir alle Servomotoren geeignet

* Maximale Steifigkeit und minimales Winkelspiel, maximale Radialbelastungen
und Drehmomentwerte

* Wellenbuchse fiir Servomotor-Anbindung

MR-Vorteile
* Kompakte Bauweise zum direkten Servomotor-Anbau

* Breites Leistungsspektrum an Gréfen, Untersetzungsstufen und diverse
Sonderausfiihrungen
* Umfangreiche Reihe von Servomotor-Kupplungsabmessungen

12 = Rossi



Kegelradgetriebe und Aufsteckgetriebe L & P'Relhen

7 Grofen 80 ... 320
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 6 000 N m
Ubersetzung (i) 1... 6,25

Grofe Drehmoment [N m]

80 M s

100 I o

125 .
L-Reihe o N 750
Kegelradgetriebe 200 NN 500

250 [ 000
320 [, 5000

Eigenschaften

¢ Diverse Sonderausfiihrungen

* Kompakte Bauweise

¢ Steifes und robustes Gehduse aus Gusseisen

¢ Diverse Abtriebsversionen mit Voll- bzw. Hohlwelle

Vorteile

» Niedrige Ubersetzungen

¢ Mehrfachantriebe synchronisierbar

* Flexibel einsetzbar

¢ Erhohter Wirkungsgrad und Zuverlassigkeit

7 Grofen 80 ... 250
Nenndrehmoment (M, ,) bis zu 11 200 N m
Ubersetzung (i) 10 ... 25

Grope Drehmoment [N m]

85 M +2s
105 I o0
. 125 B -0
P-Reihe 50 20
Aufsteckgetriebe 180 I < oc0

210 I 700
250 [ 11200

Eigenschaften
¢ Getriebegehduse aus zwei Halften
¢ Einfaches Design mit kompaktem Gehduse

Vorteile

¢ Wartungsarm

¢ Einfache und funktionelle Befestigung

¢ Dauerhafte Losung fiir Transportbander

Produktiibersicht 13



MOTOREN

Elektromotoren

TX-Reihe

Asynchrone Drehstrom-Elektromotoren und Bremsmotoren

HB-Motoren

Eigenschaften

* Asynchrone Drehstrommotoren mit Kafiglaufer

* Totally Enclosed Fan Cooled (TEFC)

* Wirkungsgrad IE3 (Premium)

* Kupplungsabmessungen je nach Prazisionsklasse

* 3 Bremstypen verflighar auf Anfrage: Gs-Bremse, DS-Bremse und Gs-

Sicherheitsbremse

Vorteile
* Betrieb des Frequenzumrichters

* Grofe Warmespeicher: Isolationsklasse F, Temperaturerhéhung je nach Klasse B

* Leggero: carcassa in alluminio pressofuso

* Entwickelt, um dank einer modularen Architektur maximale Flexibilitat zu

gewahrleisten

» Zertifizierungen: CE, EAC, CCC, CEL, NOM, INMETRO, CSA und UL

HE-Motoren
Eigenschaften
¢ Asynchrone Drehstrommotoren mit Kafiglaufer
* Totally Enclosed Fan Cooled (TEFC)
¢ Wirkungsgrad IE3 (Premium)
* Gehduse:
- Grope 160: Aluminium
- Gropen: 180 ... 315: Gusseisen

Vorteile
* Betriebs des Frequenzumrichters

* 3 PTC-Thermistoren und Kabeldichtungen serienmdssig
* Geeignet fiir den Betrieb mit verschiedenen Spannungen und Frequenzen

14 = Rossi

T X-Reine

Motoren HB

Grofen 63 ... 180

2, 4, 6-polig

Nennleistung (P,) 0,12 ... 22 kW (4-polig)

@ Asynchrone Drehstrommotoren HB (4-polig)

Grépe P, [kW]

wees M o2

Il os
. oz
HB 71 — R
- oss
MO NN ors
W
HB 90 M
I s

we1oo NG -
]
HB 112 3

HB 132

HETEO I
HB 180 _'
22

HE-Motoren

Grofen 160 ... 315

4, 6-polig

Nennleistung (P,) 11 ... 110 kW (4-polig)

@ Asynchrone Drehstrommotoren HE (4-polig)

Grope P, [kW]

1

HEISO I >

e
I -

He200 (NN o
I

45

He2so I -

75

HEZE0 N >

HE 315

HE 225

10



MOTOREN

Elektromotoren

S-Reihe

Motoren fiir Rollengdange und Schwerbetrieb

Eigenschaften

Gehduse aus Gusseisen

Bestandig gegen elektrische Korona und VPI*

IEC asynchroner Drehstrommotor

IC 410 - vollsténdig geschlossen, unbeliiftet (TENV)

Schutz: standard IP 55, IP 65* und IP 66*
Bremsmotor CC *
Inkrementaldrehgeber

Thermistor-Thermofiihler 3 x PTC, Doppelreihe *

Isolationsklasse F (H*)

Motorfiihler *

Grofer zuldssiger Spannungsbereich
Zertifizierung UL *

Speziell fir den Einsatz mit Frequenzumrichtern entwickelt

Vorteile

Speziell fur die Schwerindustrie entwickelt, insbesondere fiir Rollenbahnen und

Foérderbéander

Maximal zuldssige Stillstandszeit
Abgeflachte konstante Drehmomentkurve
Hohe Stopfestigkeit

Hohe Bestandigkeit gegen elektrische Belastungen, die durch die
Stromversorgung des Wechselrichters verursacht werden

S-Reihe

Motoren S

Gropen 112 ... 250

4, 6-polig

Nennleistung (P,) 1,8 ... 45 kW (Betrieb S1)

@ S Asynchrone Drehstrommotoren fiir Rollgénge

(4-polig)
Grope P, [kW]
I -
snz [N -:
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MOTION CONTROL

Frequenzumrichter

dDrive Inverter Series
Decentralized Drive

Eigenschaften

Dezentraler Umrichter

Entwickelt fur Rossi IE2, IE3 Elektromotoren

IP 65 Aluminiumgeh&use

Sensorlose Vektorsteuerung

Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off)
Konfigurierbare Eingangs-/Ausgangskarte und Soft PLC
integriert

Breite Verfligbarkeit von field buses
Bluetooth-Interface

Vorteile

16

Geringerer Raumbedarf fiir Schaltschrank und Kiihlsystem

Kompaktheit der Umrichter-Motor-Getriebe-L6sung

Entwickelt, um extremen Umweltbedingungen standzuhalten
Keine On-Board-Encoder fiir die Geschwindigkeitsregelung

erforderlich

Hohe Sicherheitsstufe (bis zu PL E)
Anpassbar an die Bediirfnisse der Anwendung
Spezielle Kontrollfunktionen

Einfache Integration auf Maschinenebene mit bestehenden

Steuerungsfunktionen
Schneller und einfacher Zugang zur
Umrichterparametrierung

2 Rossi

dDrive

dDrive-Reihe Frequenzumrichter

Gropen A, B, C
Empfohlene Motorleistung 0.55 ... 7.5 kW
Versorgung 3x200V AC...480V AC

280V DC...680V DC
Spannung 1.7A...16.5A

GroBe Leistung [kW]
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Grope Spannung (A) (@ 4 kHz)
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Qualita
in allen
Bereichen

Qualitat heifit der Leitbegriff fir unser standiges Engagement
zur Verbesserung des Unternehmens und des Kundenservice.
Bei Rossi steht Qualitdt fir Professionalitdt und eine
proaktive Grundhaltung zu jedem einzelnen Kunden. Rossi
hat als erstes Unternehmen in der Antriebstechnik die I1SO
9001-Zertifizierung in Italien erhalten und blickt mit Stolz auf
die hohen Anerkennungen, die ihm im Laufe der Jahre von der
Industrie gezollt wurden. Unsere Produkte entsprechen den
wichtigsten Industrienormen (DIN, ISO, AGMA, GL, CTI usw.)
der Branche.

ISO 1ISO ISO
9001:2015 14001:2015 45001:2023

3 Jahren Garantie’

Das Ziel von Rossi ist, die Produktivitat unserer Kunden
nachhaltig zu steigern. Dafir liefert Rossi weltweit,
qualitativ hochwertige und extrem prazise Antriebstechnik
fir alle Kundenanforderungen und angepasst an die
hartesten Bedingungen vor Ort.

* Je nach unseren Verkaufsbedingungen.

18 = Rossi
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