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Informacoes gerais e seguranca 1

Este documento é valido para motores das séries:

HB (incluindo HBM, HBZ, HB3, HB...), HBZ (incluindo HB2Z, HB...Z), HBF (incluindo HB2F, HB...F), HBV (HBVM, HB2V, HB...V),
HE (incluindo HE3, HE3Z, HE4, HE4Z). 1 1

Reciclagem

Eliminagao de acordo com o regulamento 2012/19/UE (REEE):
Este simbolo significa que o produto contém materiais que podem ser recuperados ou reciclados e ndo devem ser  descartado
com o lixo geral.
a eliminagdo deve ser realizada de acordo com as diretivas da UE, quando necessario.
[ Fora da Unido Europeia, contacte as autoridades locais para obter informacdes sobre a legislagdo em vigor.

1.2

Seguranga

O instalador ou responsavel pela manutencéo deve Leia este manual cuidadosamente antes da instalagao do motor
e deve seguir escrupulosamente todas as instrugées nele contidas.

perficies quentes, perigo de arranque automatico) contém disposicbes que devem ser rigorosamente observadas
para garantir seguranga de pessoas e evitar danos significativos a maquina ou sistema (ex.: trabalhos realizados
sob tensdo, em equipamentos de elevagéo, etc.)

I I Em particular, os paragrafos marcados pelos simbolos ao lado (perigo genérico e perigo eléctrico, perigo de su-

Este documento deve ser sempre mantido disponivel para consulta perto do carro .
E Perigo: maquinas elétricas rotativas possuem partes perigosas, pois estdo energizadas, em movimen-
to, com temperaturas superiores a + 50°C.

O motor, juntamente com qualquer equipamento auxiliar (por exemplo: freio, encoder etc.), destina-se a ser incorporado
em equipamentos ou sistemas acabados e nao deve ser colocado em servigo antes que o equipamento ou sistema aca-
bado esteja em conformidade com:

» no "Diretiva de Maquinas" (Declaragao de incorporagao - Diretiva 2006/42/CE Art. 4.2 - |l B) e atualizagbes posteriores;
+ a "Diretiva de Compatibilidade Eletromagnética (EMC)" 2014/30/UE e atualizagbes subsequentes;

» a Diretiva "Baixa Tensao" 2014/35/UE e atualizagdes subsequentes: os motores cumprem a diretiva e, portanto, ostentam a
marca CE na placa.

Instalagdo incorreta, uso indevido, remogao de protegdes, desconexdo de dispositivos de protegdo, falta de inspecdes e manu-
tengao, conexdes inadequadas podem causar sérios danos a pessoas € bens.

Portanto, o motor deve ser movido, instalado, colocado em servigo, operado, inspecionado, mantido e reparado exclusi-
vamente por pessoal responsavel qualificado.

Por pessoal responsavel qualificado entendemos pessoas qualificadas para as operagdes anteriormente descritas de acordo
com as regulamentacgdes nacionais vigentes.

Recomenda-se seguir todas as instrugdes fornecidas, as instrugdes relativas ao sistema, as disposi¢des legislativas de segu-
ranga em vigor e todas as normas aplicaveis relativamente a correta instalacéo.

Estas instrugdes referem-se a motores destinados ao uso em areas industriais; protegées adicionais eventualmente
necessarios para diferentes usos deverao ser adotados e garantidos pelo responsavel pela instalacéo.

Atencao!
A A Motores em execugdo especial ou com variantes de construgao podem diferir em detalhes daqueles de-
scritos e exigir informagdes adicionais; entre em contato conosco se necessario.

Os trabalhos na maquina elétrica devem ocorrer com a maquina parada, desligada da rede elétrica e a tempe-
ratura ambiente (incluindo o equipamento auxiliar). Se estiverem presentes protecdes elétricas, elimine qualquer
possibilidade de reinicializagdo repentina seguindo as recomendagdes especificas sobre o uso dos diversos equi-
pamentos.

No motores monofasicos o capacitor de operagdo pode permanecer carregado mantendo temporariamente os terminais rele-
vantes energizados mesmo com o motor desligado.

No caso de motores de autofrenagem (HBZ, HBF, HBV, HBVM), a responsabilidade pelo correto funcionamento do freio recai
sobre o instalador final que, antes do comissionamento, deve:

« verificar o correto funcionamento do freio e a adequagao do momento de frenagem as necessidades da aplicagédo, tomando
cuidado para evitar perigo a pessoas ou coisas;

* ajustar o torque de frenagem (quando aplicavel);

UTD.164.12-2023.00_IT 2 Rossi 5



Informacgoes gerais e seguranca 1

* respeite as instru¢des de conexao e quaisquer outras recomendagdes contidas nestas instrugdes.
Atencgao!

f Para quaisquer esclarecimentos e/ou informagdes adicionais contacte a Rossi SpA , especificando todos os dados da
placa.

Em caso de funcionamento anormal (aumento de temperatura, ruido anormal, etc.), pare a maquina imediatamente.

Os produtos relativos a este manual correspondem ao nivel técnico alcangado no momento da impress&o do préprio manual.
Rossi reserva-se o direito de fazer, sem aviso prévio, as alteragdes necessarias para melhorar o produto.

Termos de uso e limites de uso 2

Os motores destinam-se a utilizagdo em aplica¢des industriais, de acordo com os dados da placa de identificagdo, com tempera-
turas ambientes -15 + +40 °C, altitude maxima 1 000 m, em conformidade com as normas CEI EN 60034-1.

Para operagéo em temperaturas ambientes acima de +40°C ou abaixo de -15°C, entre em contato conosco.
A operagdo de motores com servoventilador é permitida somente com o servoventilador em funcionamento.

N&o é permitida a utilizacdo em atmosferas agressivas, com risco de exploséo, etc. As condigdes de funcionamento devem cor-
responder aos dados da placa.

Condicao de entrega e designacao do produto 3
3.1

Recepcgao

No momento da recepgéo, verifique se 0 material entregue esteja de acordo com o que foi encomendado e se n&o sofreu danos
durante o transporte. Se isso acontecer, apresente uma reclamagao imediata ao transportador.

Evite colocar em servigo motores que estejam mesmo ligeiramente danificados.

3.2

Placa de identificacao

Cada motor esta equipado com uma placa de identificagdo em aluminio anodizado contendo a informacéo técnica relativa as
caracteristicas funcionais e construtivas e define, juntamente com os acordos contratuais, os limites de aplicagéo; a placa ndo
deve ser removida e deve ser mantida intacta e legivel.

Todos os dados mostrados na placa devem ser especificados nas eventuais ordens de pecas de reposicao.

Salvo acordo em contrario no momento da encomenda, os motores s&o pintados com esmalte poliacrilico bicomponente a base
de agua, cor azul RAL 5010 DIN1843, adequado para resistir aos agentes atmosféricos e agressivos (classe C3 segundo ISO
12944-2) e permitindo acabamentos posteriores com tintas sintéticas de dois componentes.

Tam. - 63 ... 160S NEMA YY230.Y460V, 60 Hz GNIIS Tam. - 160M... 280
N = IEC 600341 g . F IEC 600341 é 2 N IEC 800341 g
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AL 5 R BT T A ) R DR IO O b Ry N A AN O "
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Condicao de entrega e designacao do produto

3
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freio
(4) Numero de polos (14) Cadigo do motor (24) Corrente nominal (34) Abreviagao do retificador
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Condicao de entrega e designacao do produto 3
3.3

Pintura
Salvo acordo em contrario no momento da encomenda, os motores s&do pintados com esmalte poliacrilico bicomponente a base

de agua, cor azul RAL 5010 DIN1843, adequado para resistir aos agentes atmosféricos e agressivos (classe C3 segundo ISO
12944-2) e permitindo acabamentos posteriores com tintas sintéticas de dois componentes.

3.4

Protecoes e embalagem

As extremidades livres dos eixos sdo protegidas com dleo antiferrugem de longa duragao.

Salvo acordo em contrario no momento da encomenda, os motores sdo embalados adequadamente:

» em paletes, protegidos com filme de polietileno, colados e amarrados (tamanhos maiores);

» em paletes de papeldo coladas e amarradas (tamanhos menores); em caixas seladas (para pequenos tamanhos e quantida-

des).

Se necessario, € conveniente separar os produtos com células de espuma a prova de choque ou papeldao de enchimento.

Os produtos embalados nao devem ser empilhados uns sobre os outros.

Armazenamento 4

O ambiente deve estar suficientemente limpo, seco, isento de agentes corrosivos e de vibragdes excessivas (ver < 0,2 mm/s)
para evitar danos aos rolamentos (a necessidade de conter vibragdes, mesmo que dentro de limites mais amplos, também deve
ser satisfeita durante o transporte) e a uma temperatura de 0 = +40 °C.

Nao armazene o produto ao ar livre e proteja-o sempre da umidade e da possibilidade de choques mecanicos.
N&o coloque o produto na tampa do ventilador.

Gire os eixos algumas voltas a cada seis meses (depois de liberar o freio no caso de motor com freio automatico) para evitar
danos aos rolamentos e anéis de vedagao.

Em ambientes normais e desde que tenha sido prevista uma protegao durante o transporte, o produto esta abastecido para um
periodo de armazenamento de até 1 ano.

Para um periodo de armazenamento de até 2 anos em ambientes normais é necessario lubrificar generosamente as vedacoes,
eixos e quaisquer superficies usinadas nao pintadas.

Para armazenamento com duragéo superior a 2 anos ou em ambiente agressivo ou ao ar livre, entre em contato com a Rossi SpA
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Instalacao S

Antes de efetuar a instalagéo, verificar se:

* nao houve danos durante o armazenamento ou transporte;

» A execugdo é adequada ao ambiente (temperatura, atmosfera, etc.);

» Aligagéo elétrica (rede elétrica ou outra) corresponde aos dados da placa do motor;

» eu a forma construtiva de utilizagdo corresponde a indicada na placa;

» o motor nao foi exposto a umidade (verificagcdo da resisténcia de isolamento ver pagina 11 ).

» E Efetue sempre esta verificagdo quando os tempos de armazenamento descritos anteriormente forem ultrapassados.
* aunidade ndo esta bloqueada.

A Atencgao!

Para movimentar o motor, utilize os olhais apropriados (quando previstos), lembrando que estes sdo adequados apenas
para levantar o motor € ndo outras maquinas a ele acopladas.

Certifique-se também de que a carga esta devidamente equilibrada e que estao disponiveis equipamentos de elevagio,
sistemas de engate e cabos com capacidade adequada. Se necessario, o tamanho das massas do motor esta indicado
nos catalogos técnicos da Rossi SpA e na placa de identificagdo.

Instalagao mecanica

Certifique-se de que a estrutura onde esta fixado o motor € plana, nivelada e suficientemente dimensionada para garantir a esta-
bilidade da fixagdo e a auséncia de vibragdes induzidas no proprio motor (as velocidades de vibragdo sao aceitaveis v < 3,5
mm/s por P ;, < 15 kW e v < 4,5 mm/s por P ;, > 15 kW), tendo em conta todas as forgas transmitidas pelas massas, o binario,
as cargas radiais e axiais.

Se os furos do flange B14 forem utilizados para fixacdo, a parte roscada do parafuso deve garantir uma secéo suficientemente
extensa de engate da rosca e aperto correto do motor &8 maquina, mas ndo deve exceder os seguintes comprimentos:

tam. 63, 71 e 80: 10 mm; tam. 90: 12 mm; tam 100 e 112: 13 mm; tam. 132: 18 mm

@ Atencao!
A duragio dos rolamentos e o bom funcionamento de eixos e acoplamentos dependem também da precisado do
alinhamento entre os eixos.

Portanto, deve-se ter o maximo cuidado no alinhamento do motor com a maquina a ser controlada (se necessario,
calcos), inserindo juntas flexiveis com a maior frequiéncia possivel.

@ Atencao!
O alinhamento incorreto pode resultar em eixos quebrados (que podem causar ferimentos graves as pessoas) e/
ou rolamentos (que podem causar superaquecimento).

As superficies de fixagao (flange ou pés) devem estar limpas, isentas de umidade, sujeira e com rugosidade suficiente (aproxi-
madamente R, = 6,3 um) para garantir um bom coeficiente de atrito: remova qualquer tinta das superficies de contato com um
raspador ou solvente.

Na presenca de cargas externas usar, se necessario, cavilhas ou travas positivas.
Nos parafusos de fixagado e na fixagdo entre o motor e a maquina recomenda-se a utilizagdo de adesivos de bloqueio.

‘E O motor deve ser posicionado de forma que haja ampla passagem de ar (do lado do ventilador) para resfriamento.
Portanto é necessario evitar:
* restrigbes nas passagens aéreas;
 fontes de calor proximas que influenciam a temperatura do ar de refrigeracdo e do motor (através da radiagao);

* em geral, casos de circulagdo de ar insuficiente ou aplicagbes que comprometam a troca regular de calor.

No caso de instalagdo externa , Na presenca de climas imidos ou corrosivo, a protegdo IP55 por si s6 ndo é garantia de
adequagéo para a aplicagao. Nestes casos, vocé também deve garantir que:

» 0 motor esta equipado com furos de drenagem de condensado , na posi¢do correta (virado para baixo) e sempre aberto
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Instalacao 5

(exceto durante a lavagem);

+ o freio esta ligado " Projetado para ambientes umidos e corrosivos " (codigo " ,UC ", motores HBZ, HBF e HEZ) e com " Disco
de freio e ferragens em acgo inoxidavel " (cédigo " , banco de dados ", motores HBZ, HBF e HEZ);

» 0 aquecedor anti-condensagao, se fornecido, esta adequadamente alimentado (ver cap. 6.5) durante pelo menos 2 horas antes
de o motor entrar em servigo (nunca ligue o aquecedor enquanto o motor estiver funcionando);

» 0 motor é protegido com medidas adequadas da radiagdo solar e da exposi¢éo direta as intempéries, principalmente quando é
instalado em eixo vertical com o ventilador na parte superior e ndo esta equipado com proteg¢ao contra chuva.

Antes do comissionamento verificar o correto aperto das conexdes elétricas, pecas de fixagcdo e acoplamento mecénico (Tab.
1, guia. 2) e o correto funcionamento do freio.

Tab. 1 Torques de aperto M ¢ para conexdes da Tab. 2 Torques de aperto M ¢ para fixagéo
placa de terminais de parafusos e porcas
M s [Nm] Parafuso " M s [Nm]
M4 | M5 | M6 | M8 M12 M4| M5 M6 M8 M10/M12 M14 M16 | M18 | M20 | M24
min (0,8 /1,8/2,7/55| 15 Classe-88 | 3 | 6 | 11|25 50| 85|135|205 280|400 6 710
max. | 1,2125/4 |8 |20 Classe-109| 4 | 8 | 15|35 |71 120|190 | 290 | 390 | 560 11 000
Taptite 3 /6 10|26 - - - - - - -

" Normalmente a classe 8.8 é suficiente . Antes de apertar os parafusos, certifique-se de que todas as centralizagdes dos flan-
ges estejam inseridas um no outro . Os parafusos devem ser apertados diagonalmente com o maximo momento de aperto.

Montagem de componentes nas extremidades do eixo.
No caso de pinhdes de acoplamento para motoredutores Rossi consultar o respectivo catalogo correspondente.

A tolerancia H7 é recomendada para o furo das pegas chavetadas na extremidade do eixo.

Antes de prosseguir com a montagem, limpe e lubrifique cuidadosamente as superficies de contato para evitar o risco de gripa-
gem.

A montagem e desmontagem s&o realizadas com a ajuda de varas e de extratores tomando cuidado para evitar impactos e
golpes que possam danificar irremediavelmente os rolamentos (ver figura abaixo).

D
d .

L il d D |
9 | M3 v ]
11 | M4 | ><
14 M5
19 M6
24 | M8
28 | M10
38 | M12
22 | M6
48 | M16 - 1
55 | M20 — =N
80 | M20 == i
65 | M20 {
75 | M20

No caso de acoplamento direto ou conjunto , garanta o alinhamento do motor em relagéo ao eixo da maquina acoplada.
Se necessario aplique uma junta elastica ou flexivel.

No caso de acionamento por correia, certifique-se de que o balango seja minimo e que o eixo do motor esteja sempre paralelo
ao eixo da maquina.

As correias ndo devem ser tensionadas excessivamente para ndo induzir cargas excessivas nos rolamentos e no eixo do motor
(para cargas maximas na extremidade do eixo e vida util relativa dos rolamentos, consulte cat. Técnicos Rossi).

O motor é balanceado dinamicamente ; no caso de ponta de eixo normalizada, o balanceamento é obtido com meia chaveta
inserida na saliéncia do eixo e exclusivamente para o nimero de rotagdes nominais (para evitar vibragbes e desequilibrios &
necessario que as pegas da transmissdo também sejam balanceadas com meia chaveta) .

Antes de qualquer teste de operagao sem pegas acopladas, fixe a chave.
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Instalacao S

5.2

Instalagcao elétrica

Antes do comissionamento e apds longos periodos de inatividade ou armazenamento, a resisténcia de isolamento entre os enro-
lamentos e em diregdo a terra deve ser medida com um instrumento especifico de corrente continua (500 V).

Controle da resisténcia de isolamento elétrico

Atencgao!
A Nao toque nos terminais durante e imediatamente apds a medicao, pois os terminais estdo energizados.

A resisténcia de isolamento, medida com o enrolamento a uma temperatura de +25°C, nao deve ser inferior a 10 MQ para en-
rolamentos novos, 1 MQ (EN 60204) para enrolamentos de maquinas que funcionaram ha algum tempo .

Valores mais baixos normalmente indicam presenga de umidade nos enrolamentos; neste caso, seque-os (com ar quente ou
aplicando uma tenséo alternada n&o superior a 10% da tensdo nominal aos enrolamentos ligados em série).

Se forem esperadas sobrecargas prolongadas ou perigos de bloqueio, instale protetores de motor, limitadores eletrénicos de
torque ou outros dispositivos similares.

Para servigos com elevado numero de partidas de carga, € aconselhavel protegcdo do motor com sondas térmicas (incorpora-
do nele); a chave termomagnética ndo é adequada pois deve ser calibrada para valores superiores a corrente nominal do motor.
Somente apos certificar-se de que a alimentagao corresponde aos dados da placa, efetue a ligagao elétrica do motor e de eventuais
freios e equipamentos auxiliares, consultando o capitulo. 6 e quaisquer informagdes adicionais anexadas a estas instrugdes.

Ao partir sem carga (ou em qualquer caso com carga muito baixa) e é necessario ter partidas suaves, baixas correntes de parti-

da, estresse limitado, adotar partidas com tenséo reduzida (por exemplo, partida estrela-triangulo, com autotransformador, com

inversor, etc. .).

Somente apos certificar-se de que a alimentagao corresponde aos dados da placa, efetue a ligacéo elétrica do motor e de eventuais

freios e equipamentos auxiliares, consultando o capitulo. 6 e quaisquer informagdes adicionais anexadas a estas instrugdes.

Escolha cabos de segdo adequada para evitar superaquecimento e/ou quedas excessivas de tensdo nos terminais do motor.
Para operar o motor e o freio, utilize contatos de comutagdo em conformidade com: EN 60947-4-1 e EN 60947-5-1.

=" As partes metdlicas do motor que normalmente n&o estio energizadas devem estar permanentemente conectadas conectado a
terra através um cabo de se¢ao adequada, utilizando o terminal apropriado marcado dentro da caixa de terminais.

Para n&o alterar o grau de protecéo, feche a caixa de ligacdo posicionando corretamente a junta e apertando todos os parafusos

de fixagdo. Para instalagdo em ambientes com salpicos frequentes de agua, recomendamos vedar a caixa de ligagéo e a entrada

do prensa-cabo com massa vedante.

Para motores trifasicos o sentido de rotagéo € horario (visto do lado do acionamento) se as conexdes forem feitas como na Fig.1

(veja abaixo).

Se o sentido de rotagéo nZo corresponder ao desejado, inverter duas fases da linha de alimentac&o. Para tensdes de alimentacéo, con-
sulte a placa de identificagdo do motor.

Enrolamento unico (YY. A) Enrolamentos separados (YY)
2,4,6, 8 pélos 2,4,4,6, 4,8, 6,8 polos 2,6,2,8,2,12, 4,6, 6,8 polos
Baixa voltagem Alta voltagem Alta velocidade Baixa velocidade Alta velocidade Baixa velocidade
A Y
6 terminais 6 terminais
LIZ LI.':‘ L3 LIL L1i:' L|3
[-. ] C T—o—n o o o oo e B o]
Tid 12k 13 TQ T20 T30 o 0 ) o o .0
Ul Vil v uf Vi] af af af 8 & & TECIE e 2w 2w
I I 1 1 I I 1 I I I
Ll L2 L3 LI L2 L3 LI L2 L3 Ll L2 L3
AA Y
9 terminais 9 terminais
T4 15 T& T4 T35 Tk
il ) M
T?[ Tg T‘J] Tl Ted Tt
n; TFQ r.ﬁ.g ny g iy
| | | | | | Figura 1. Conexao de motor trifasico
L1 L2 L3 L1 L2 L3 !
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Instalacao 5

Para motor monofasico siga as instru¢des indicadas na Fig.2 (veja abaixo).

Monofasico Monofasico com enrolamento balanceado

A A~
Lad)
1 1
L1 L2 LZ L1

Motor de 2, 4, 6 polos

Placa de 6 terminais
Condensador sempre inserido
Partida direta

Figura 2. Conex&o de motor monofasico e monofasico com enrolamento balanceado

2 Qualquer capacitor auxiliar € conectado em paralelo ao capacitor operacional.

Ao ligar ou desligar enrolamentos do motor com alta polaridade ( = 6 pdlos) podem ocorrer picos de tensdo prejudiciais. Fornega
protecdes adequadas (por ex. varistores ou filtros) na linha de alimentagao.

A utilizacdo de inversores também requer alguns cuidados em relacédo aos picos de tensédo ( U ;. ) e gradientes de tenséo ( dU/
dt) que séo gerados com este tipo de fonte de alimentagéo.

Os valores aumentam gradualmente a medida que a tenséo da rede U, aumenta, o tamanho do motor, o comprimento dos cabos
de alimentagéo entre o inversor e 0 motor e a medida que a qualidade do inversor piora.

Para tensdes de rede U, > 400 V, picos de tenséo U,y > 1000 V, gradientes de tensédo dU/dt > 1 kVps, cabos de poténcia en-
tre o inversor e o motor > 30 m, é recomendado, especialmente na auséncia de execucdes especiais adequadas no motor (ver
catélogo do fabricante), a insergéo de filtros adequados entre o inversor e o motor.

Instrugdes de instalagao para efeitos da Diretiva "Compatibilidade Eletromagnética (EMC)" 2004/108/CE.

Os motores assincronos trifasicos alimentados pela rede e operando em servigo continuo cumprem as normas EN 50081 e EN
50082.

Nao sdo necessarias medidas de blindagem especificas. Isto também se aplica ao motor de qualquer servoventilador.
No caso de operagéo intermitente, quaisquer perturbacdes geradas pelos dispositivos de inser¢gdo devem ser limitadas usando
fiagdo adequada (indicada pelo fabricante do dispositivo).

No caso de um motor com freio CC (motores HBZ, HEZ, HBV, HBVM) retificadores RN1, RR1... RR8, o conjunto retificador

a bobina do freio pode ser fabricada em conformidade com EN 50081-1 (limites de emiss&do para ambientes civis) e EN 50082-2
(imunidade

para ambientes industriais) conectando um capacitor ou filtro de ruido em paralelo a fonte de alimentacao alternada (para ca-
racteristicas, consulte-nos).

No caso de alimentagao separada do freio, os cabos de alimentagéo do préprio freio devem ser mantidos separados daqueles da
poténcia. Os cabos de freio sé podem ser mantidos juntos com outros cabos se estiverem blindados.

No caso de motores alimentados por inversor, devem ser seguidas as instrugdes de ligagédo do fabricante do inversor.

No caso de versdo de motor com encoder: instalar o cartdo de controle eletrénico o mais préximo possivel do encoder (e o mais
longe possivel de qualquer inversor ou, na impossibilidade, blindar efetivamente o préprio inversor).

Utilize sempre cabos blindados e torcidos com ligagéo a terra em ambas as extremidades; os cabos de sinal do encoder devem
estar separados dos cabos de poténcia (ver também as instru¢des especificas anexadas ao motor).
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Conexoes elétricas 6
6.1

Conexoes do motor

Efetue a ligagdo do motor de acordo com os diagramas da Fig. 1 (pagina 11) e Fig. 2 (pagina 12).

J - Motores tam. < 1608 : antes de conectar o motor pela primeira vez, quebrar as aberturas de fratura
: pré-estabelecidas na caixa de terminais para permitir o acesso dos cabos (ver Figo. para o lado) e
remova cuidadosamente quaisquer fragmentos remanescentes da caixa de terminais; restaure o grau
de protegdo do motor fixando os prensa-cabos (ndo fornecidos) com uma contraporca e utilizando as
juntas fornecidas.

Para motores tam. 2 160 M use os prensa-cabos fornecidos.

6.2

Conexoes de freio (retificador) HBZ, HEZ, HBV (HBVM)

Motores de polaridade Unica tam. £ 160S sao fornecidos com a alimentagao do retificador ja conectada ao bloco de terminais
do motor. Portanto, para uso normal, o motor esta pronto para ser utilizado sem a necessidade de conexdes adicionais para
alimentagao do freio.

Os motores de polaridade unica tam. = 160M s&o fornecidos com fonte de alimentagé&o retificadora separada.

Para motores de dupla polaridade, para aqueles operados com inversor e para operagdes de elevagdo com frenagem de carga de-
scendente, é necessario alimentar o retificador separadamente com cabos especialmente preparados (para operagdes de elevagédo
€ necessario abrir a conexao do retificador também pelo lado CC conforme indicado nos diagramas). Siga as instru¢des na Fig. 3a
e Fig. 3b abaixo.

Retificador RM1 , RM2, RR8 Retificador RR1, RR5
|_
t, (frenagem normal) Mf -
b -
WM
[ 7
2 Lz 2
wn W22 wy W *
et |4 tode
(T1) (T2)® 230/60 Y.Y marcia arreslc
HBZ-HB2Z-HB3Z (RM1, RM2) ———{_" (1) (T5)" 460/60v start stop
230/460/60 Y.Y/Y (-)(~)230/60 AA®
— ()(-
HBV-HB2V-HB3V L (T1) (T2)® 460/60Y
~1
&
t, CC (frenagem % % e
rapida) 5 oo oo lo o 5 -
L1 22 L1722 /
un w2? wy w2)?
T1) (T2)® 230/60 Y.Y fzmC
HBZ-HB2Z-HB3Z (RM1, RM2) —— ¢ (Tﬁ )( (T)5)3) 60/60Y mar cio arresio
230/460/60 Y.YIY ———— (~)(~)230/60 A start stop
— () (-
HBV-HB2V-HB3V L (T1) (T2)® 460/60Y

Fig. 3a Conexao do retificador (freio)

* O contator de poténcia do freio deve funcionar em paralelo com o contator de poténcia do motor.
Os contactos devem ser adequados para abertura de cargas altamente indutivas.

4
2
3
4

) Bobina de freio, ja conectada ao retificador na entrega.
) Linha separada.

) Bloco terminal do motor.

) Nao aplicavel, contacte-nos.
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Retificador RN1, RD1
t, (frenagem normal) Mf‘:
PR -
WME | X /
Y k
un W22 .
MOT. HBV-HB2V-HB3V _[() ) 230/60 Y.Y* e T
3 C S0
230/460/60 Y.Y/Y LTD (T2)* 460/60 Y e <lop
t, CC (frenagem rapida) § |—
RN g Mt ---
f \ I
e | &
| | /
un w2 L
Y =l i, C.C
230/60 Y'Y marcia arresto
slart

(<) (=)

MOT. HBV-HB2V-HB3V
230/460/60 Y.Y/Y (T (T2)* 460/60 Y

Fig. 3b Conexao do retificador para desbloqueio normal

* O contator de poténcia do freio deve funcionar em paralelo com o contator de poténcia do motor.

Os contactos devem ser adequados para abertura de cargas altamente indutivas.

" Bobina de freio, ja conectada ao retificador na entrega.

2 Linha separada.
% Bloco terminal do motor.

4 N3o aplicavel, contacte-nos.

instrucdes de alimentagdo conforme catalogo Rossi SpA

Relatério bloquear desbloquear freio

Verifique sempre se a tensdo de alimentagio do retificador é a indicada na placa do motor.
Para freio com microinterruptor (HBZ, motor HEZ, cddigo ", SB " ou " ,SU ") ver. diagramas de conexao na Fig. 4, respeitar as

Relatorio usura freio

e ¢ i .o b »
@ @ . *
G NS GNB GNB GNB&
Condig&o de blogueio Condigao de desbloqueio Condigdo de  Condigdo de
(freio n&o alimentado) (freio alimentado) freio gasto freio intacto
Mf £0 Mf =0
G = amarelo Nao = preto B = branco Fig. 4 Freio com microinterruptor
UTD.164.12-2023.00_IT



Conexoes elétricas 6

6.3

Conexoes de freio HBF

Bobina de freio disposta como padréo para fonte de alimentagéo separada.

(Bobina ja conectada em Y a placa auxiliar: modificar a conexao no caso de alimentagdo do motor em A ou no caso de alimentagéo
do freio com tensdo em A).

Em ambos os casos, antes do comissionamento, conecte o borne auxiliar ao borne do motor ou a linha externa.

Para motores um dupla polaridade , para aqueles operados com inversor é necessario alimentar o freio separadamente com
cabos especialmente preparados.

Siga as instrugdes abaixo:

Conexao do freio a A Conexéo do freio a S Conexao do freio a AA Conexao do freio a S
. a3’ Tr2r3)”
(U1) (V1) (W1)? (U1) (V1) (W1)® = LTL2 L3 B L1L2 L3 g
L1 L2 L3? L1 L2 L3? = g 5
RSN oy uwhwe e LT
© elele cipEes
ges NI ESIZI NI TT o
T — L SRS
u§1 vit v‘vw U2 v2 w2
S— | |
I —

Fig. 5 Conexao do freio
" Bobina de freio ja conectada ao bloco de terminais auxiliares no momento da entrega.

2 Linha separada.
%) Bloco terminal do motor.
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Conexoes elétricas 6
6.4

Conexoes de equipamentos auxiliares:
servoventilador

Para tamanhos motores HB. < 160S os cabos de alimentacao do servoventilador estdo marcados com a letra « V » nos colares dos
terminais dos cabos e sdo conectados por um bloco de terminais auxiliar dentro do compartimento principal.

Para tam. motores HE = 160M a alimentag&o do servoventilador com bloco de terminais auxiliares é colocada em uma segunda
caixa localizada na tampa do ventilador.

Para versdes HB os diagramas de ligacdo estao indicados abaixo na Tab. 3a. Para versées HE consulte tab. 3b da pagina 17.

Tam. motor Servoventilagcio HB
embrulhado e marcado para eea e R
Tam. Codi- .
oor v Hz "4 Hz w A go Tipo
A 220 Y380 50
A 230 Y400 50
A 265 Y460 60
A 277 Y480 60
A 240 Y415 50
AA 230 Y460, 60 o
A400 50 kS,
63 ... 80 ﬁ428505 Va40 o0 230 50/60 | 19/18 | 0,12/0,11 | , VAI g
A415 50 §
A440 60
A460 60
A 220 Y380 60
A380 60
A 290 Y500 50
A 346 Y600 60
vivl A 220 Y380 50
—— A 230 Y400 50
@ A 265 Y460 | 60
A 277 Y480 60
L N A240Y415 | 50
AA 230 Y460, 60 o
ﬁ400 50 g
480 60 0
90 A 255 Y440 60 230 50/60 | 45/39 | 0,31/0,25 | , VAI o
A415 50 §
A440 60
A460 60
A 220 Y380 60
A380 60
A 290 Y500 50
A 346 Y600 60
A 220 Y380 50 Y380 50 40 0,12
A 230 Y400 50 Y400 50 45 0,13
A 265 Y460 60 Y460 60 45 013
A 277 Y480 60 Y480 60 50 0,15
A 240 Y415 50 Y415 50 | 45 0,13
AA 230 Y460, 60 Y460 60 45 0,13 o
A400 50 Y400 50 45 0,13 VD ke}
100,112 A480 60 Y480 60 50 0,15 ’ ﬁ
A 255 Y440 60 Y440 60 43 0,12 =
A415 50 Y415 50 45 0,13
A440 60 Y440 60 43 0,12
A460 60 Y460 60 45 0,13
A 220 Y380 60 Y380 60 38 0,11
A380 60 Y380 60 38 0,11
A 290 Y500 50 Y500 50 45 0,1 ,\VF
A 220 Y380 50 Y380 50 50 0,13
A 230 Y400 50 Y400 50 53 0,15
A 265 Y460 60 Y460 60 65 0,14
A 277 Y480 60 Y480 60 70 0,15
A 240 Y415 50 Y415 50 51 0,16
AA 230 Y460, 60 Y460 60 | 65 0,14 °
A400 50 Y400 50 53 0,15 VD ©
132,160S A 480 60 Y480 60 70 0,15 ! ﬁ
A 255 Y440 60 Y440 60 60 0,14 =
A415 50 Y415 50 51 0,16
A440 60 Y440 60 60 0,14
A460 60 Y460 60 65 0,14
A 220 Y380 60 Y380 60 56 0,12
A380 60 Y380 60 56 0,12
A 290 Y500 50 Y500 50 53 0,12 ,VF
Caodigo de execugdo especial para designagao : ,VA ,vD ,VF . Tab 3a Conexao do servoventilador HB

IC 416 explicito na placa
16 Q Rossi UTD.164.12-2023.00_IT



Conexoes elétricas

Tam. motor

embrulhado e marcado para

Servoventilagao

HE

Placa servoventilador

Jam. v Hz v Hz w A Codigo Tipo
Y380 Y380 50 013
Y400 50 Y400 50 55 014
160 Y415 Y415 55 015
Y440 Y440 75 015
Y460 60 Y460 60 75 0.15
Y480 Y480 80 0.16
Y380 Y380 65 0.15
Y400 50 Y400 50 70 0.16
Y415 Y415 75 0.16
180 Y440 Y440 95 016 | VP
Y460 60 Y460 60 100 0.17
Y480 Y480 105 0.17
Y380 Y380 80 0.15
Y400 50 Y400 50 80 0.16
200 Y415 Y415 85 0.16
Y440 Y440 115 0.18
Y460 60 Y460 60 120 0.18
Y480 Y480 125 0.19
Y380 Y380 160 0.38
Y400 50 Y400 50 165 0.39 3
295 Y415 Y415 170 04 2
Y440 Y440 240 0,43 g
Y460 60 Y460 60 245 0.44 =
Y480 Y480 255 0.45
Y380 Y380 200 06
Y400 50 Y400 50 205 0,63
250 Y415 Y415 210 0.67
Y440 Y440 285 063
Y460 60 Y460 60 290 0.67
Y480 Y480 300 069 |\
Y380 Y380 165 056 |
Y400 50 Y400 50 175 059
280 Y415 Y415 180 0.6
Y440 Y440 250 0,58
Y460 60 Y460 60 255 0.6
Y480 Y480 260 0,62
Y380 Y380 375 0,8
Y400 50 Y400 50 375 0.8
315 Y415 Y415 375 0.8
Y440 Y440 600 1,09
Y460 60 Y460 60 600 1,09
Y480 Y480 600 1,09

Cddigo de execugéo especial para designagéo : ,VD ,V M.

Tab 3b Conexao do servoventilador HE

Verifique se o sentido de rotagdo do servoventilador trifasico € o correto (o fluxo de ar deve ser direcionado para o lado de contro-
le; consulte seta mostrada na tampa do ventilador); caso contrario, inverta duas fases da linha de alimentagao.

Durante a instalagao verifique se os dados da fonte de alimentagéo correspondem aos do servoventilador; o funcionamento de mo-
tores com servoventilador € permitido somente com o ventilador externo funcionando; no caso de operagéo com partidas e paradas
frequentes, alimentar o servoventilador continuamente.

UTD.164.12-2023.00_IT
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Conexoes elétricas 6
6.5

Conexoes de equipamentos auxiliares:
sondas térmicas bimetalicas, sondas térmicas termistor (PTC), aquecedores anticondensagao

Os cabos de conexao estéo localizados dentro da caixa de terminais e estdo marcados com a letra " B " (sondas térmicas bimetali-
cas), " T" (sondas térmicas com termistor PTC) ou" S " (aquecedor anticondensagéo) nos colares dos terminais de cabos; eles sdo
conectados a um bloco de terminais auxiliar conforme diagramas da Tab.4.

Sondas térmicas
bimetalico

pe

|
|

Para o dispositivo de
controle:
V=250V, Iy=1,6A.

Sondas térmicas

Aquecimento anti-conden-

com termistores ~ . ~
Tam. aquecedor | Tensao de alimentagao:
motor [W1] 1 ph ~ 50/60 Hz.
= 63, 71 15
T 80 ... 100 25 N
112...160S 50 N
160 50
180 ... 225 80
Termistor compativel 250, 280 100
com: 315 130

DIN 44081/44082.

Tab. 4 Conexao de sondas térmicas bimetdlicas,
sondas térmicas termistor (PTC),
aquecedor anti-condensagao.

& A As sondas térmicas bimetalicas ou termistor requerem um relé especifico ou equipamento de desbloqueio.

@ Os aquecedores anticondensagao devem ser alimentados separadamente do motor e nunca durante o funcionamen-
to.

Para atingir o regime térmico completo é necessario alimentar os aquecedores por pelo menos duas horas antes de colocar o motor
em servigo.

Para identificar o tipo de execugao consulte a marcagédo nos cabos conectados a régua de bornes auxiliares e o respectivo codigo
de identificagdo presente na placa do motor.

6.6

Conexoes de equipamentos auxiliares:
codificador

Consulte as instrugdes especificas na caixa de terminais.
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Manutencao 7

71

Manutencgao periédica do motor

Antes de realizar a manutencgéo, certifique-se de ter desconectado a alimentagao do motor e demais acessorios (se presentes)
e proteja o motor contra ativagcéo acidental.

g

.ﬁ As superficies do motor podem atingir altas temperaturas.
Deixe o motor esfriar e faga a manutengao em temperatura ambiente.

Liberando o freio vocé corre o risco de inalar poeira de freio, use uma mascara protetora.

Se necessario e periodicamente (dependendo do ambiente e do servigo), verifique e restaure se necessario:

+ alimpeza do motor (auséncia de 6leos, sujeiras, residuos de processamento) e a livre passagem do ar de ventilagao;
* o correto aperto das conexdes elétricas, (Tab . 1) das pecas de fixagdo e acoplamento mecanico do motor (Tab. 2);

Tab. 1 Torques de aperto M ¢ para conexdes da Tab. 2 Torques de aperto M ¢ para fixagéo
placa de terminais de parafusos e porcas
M s [Nm] Parafuso " M s [Nm]
M4 M5 M6 | M8 M12 M4| M5 M6 M8 M10 M12 M14 M16 M18 M20| M24
min 0,8 18|27 55 15 Classe-88 | 3 | 6 11|25 50| 85|135 205 280 400 710
max.|12/25/4 |8 |20 Classe-10,9 | 4 | 8 |15 35 71120190 290 | 390 | 560 /1 000
Taptte | 3|6 10 26| - - | - | - | - | - | -

» as condigdes das vedagdes estaticas e rotativas;

» que o motor funcione sem vibragdes ( v, < 3,5 mm/s por P, <15 kW e v < 4,5 mm/s por P, > 15 kW), nem ruidos anormais;
se necessario, verifique a fixagdo do motor, o balanceamento da maquina acoplada ou a necessidade de substituicido dos
rolamentos.

Para motores com grau de protegéo superior a IP55: as superficies de contato usinadas na carcaga, blindagens, tampas, etc.,
antes da remontagem, devem ser cobertas com mastique de vedacéo ndo endurecivel adequado ou com graxa para garantir a
estanqueidade do motor.

No caso de motor com frenagem automatica, consulte também pontos subsequentes 7 .2, 7 .3, 7 4.

Se realizar verificagdes de absorgdo elétrica, tenha em mente que os valores medidos incluem a absorgao do freio (no caso de
alimentacao do freio diretamente do bloco de terminais).
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Manutencao 7
7.2

Manutencao periodica dos freios HBZ, HEZ

Verifique periodicamente se o entreferro e a folga" g " (ver Fig. 6) dos tirantes da alavanca de desbloqueio, se existentes, estao
dentro dos valores indicados na Tab. 5 (remova qualquer poeira de desgaste que possa ter se acumulado nas lonas de fricgao).

Um valor excessivo do entreferro, resultante do desgaste da lona de fricgao, torna o freio menos silencioso e pode impedir que
o freio seja liberado eletricamente.

Fig. 6. Entreferro do freio HBZ, HEZ Tab. 5 Entreferro do freio HBZ, HEZ
4 _ﬂ; Tam. freio Tam. motor g® Entreferro Sin®
i [mm] [mm] [mm]
'_L g nom. mMax.
BZ 12 63, 71 0.5 0.25 0.40 6
BZ 53, 13 71, 80 0.5 0.25 0.40 6
BZ 04, 14 80, 90 0.6 0.30 0.45 6
BZ 05, 15 90, 100, 112 0.6 0.30 0.45 7
BZ 06S 112 0.7 0.35 0.55 7
P BZ 06,56 | 132S,..160S 0.7 035 | 055 7
—— BZ 07 132M, 160S 07 040 | 060 | 75
h | ’ BC 08 160, 180M 0.8 040 | 060 | 11
37 28 g5 =rentreferro BC 09 180L, 200 0.8 0.50 | 0.70 13

" Folga das hastes da alavanca de desbloqueio (se houver) (valores aproximados: verifique sempre o correto funcionamento
do freio e solte apos o ajuste).
2 Espessura minima do disco de freio.

Atencao:

Um entreferro maior que o valor maximo pode produzir um reducao do torque de frenagem para 0 devido a retomada
folga dos tirantes da alavanca de liberagéo ; a citacdo " g "na Fig. 6 devem corresponder aos valores indicados na Tab.
5; um valor de " g " que é muito alto torna a operagéo da alavanca de liberagéo dificil ou ineficaz.

O entreferro é registrado (ver Fig. 6) destravando as nozes 32 e apertando os parafusos de fixagéo 25 (é necessario atuar através
de um furo no volante, quando presente) até atingir o entreferro minimo (ver Tab. 5) medi¢do usando um calibrador de folga em
3 posigdes a 120° préximo as buchas guia 28 .

Aperte as porcas 32 mantendo os parafusos de fixacdo no lugar 25 . Verifique o valor do entreferro criado.

Se o freio estiver acionado execugao especial "com redefinir o entreferro pron-
to "(cédigo" ,RF ") é fornecido com elementos espagadores removiveis colocados
sob as colunas de fixagao do freio (ver Fig. 7).

=ta-entreferro

Neste caso, o ajuste do entreferro é realizado simplesmente removendo uma série
de elementos espagadores apo6s afrouxar parcialmente (sem desmontar) os para-
fusos de fixacdo do freio 25 e sem necessidade de ajuste com calibrador de folga.

O freio é fornecido com dois conjuntos de elementos, identificados com cores dife- i
rentes (amarelo e vermelho), para permitir dois ajustes subsequentes. =

Apbs repetidos ajustes do entreferro, verifique se a espessura do disco nado é in-
ferior ao valor minimo indicado na Tab. 5; se necessario, substitua o proprio disco
de freio (Fig. 6 e Fig. 7).

A haste da alavanca de desbloqueio ndo deve ser deixada permanentemente in-
stalada (para evitar utilizagdes inadequadas ou perigosas).

elementos espagadores
removivel

Fig. 7 Freio ", RF"
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Manutencao 7
7.3

Manutencao periédica do freio HBF

Verifique periodicamente se o entreferro e folga g (ver Fig. 8) dos tirantes da alavanca de desbloqueio, se existentes, estdo dentro
dos valores indicados na Tab. 6 (remover qualquer poeira acumulada nas lonas de fricgao).

Fig. 8 Entreferro do freio HBF Tab. 6 Entreferro do freio HBF
] Tam. freio Tam. motor g Entreferro Spin?
; [mm] [mm] ’ [mm]
nom. max.

BF 12 63, 71 0.5 0.25 0.40 6

BF 53, 13 71, 80 0.5 0.25 0.40 6

BF 04, 14 80, 90 0.6 0.30 0.45 6

AU BF 05,15 | 90,100, 112 0.6 030 | 045 8

BF 06S 112 0.7 0.35 0.55 7

BF 06 132 0.7 0.35 0.55 7

BF 07 132, 160S 0.7 0.40 0.60 7.5

" Folga das hastes da alavanca de desbloqueio (se houver) (valores aproximados: verifique sempre o correto funcionamento
do freio e solte apds o ajuste).
2 Espessura minima do disco de freio.

Um valor excessivo do entreferro torna o freio menos silencioso e pode impedir que o freio seja liberado eletricamente.
Atencgao!
@ Um entreferro maior que o valor maximo pode produzir um redugéao do torque de frenagem para 0 devido a retomada

folga dos tirantes da alavanca de liberagao ; a cota " g" na Fig. 8 devem corresponder aos valores indicados na Tab. 6;
um valor de " g " que é muito alto torna a operacgao da alavanca de liberagao dificil ou ineficaz.

O entreferro é registrado (ver Fig. 8) destravando as nozes 32 e apertando os parafusos de fixagédo 49 até que o entreferro minimo
seja alcangado (ver Tab. 6) medi¢do usando um calibrador de folga em 3 posi¢des a 120° préximo aos casquilhos guia 25 . Aperte
as porcas 32 mantendo os parafusos de fixagao no lugar 49 . Verifique o valor do entreferro criado.

Ap0s repetidos ajustes do entreferro, verifique se a espessura do disco nao é inferior ao valor minimo indicado na Tab. 6; substitua
o préprio disco de freio, se necessario.

Se a alavanca de liberagédo nao funcionar apos repetidas intervengdes, restaure a folga " g "de acordo com os valores da tabela.

A haste da alavanca de desbloqueio ndo deve ser deixada permanentemente instalada (para evitar utilizagées inadequadas ou
perigosas).
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Manutencao 7
7.4

Manutencao periédica dos freios HBV (HBVM)

Verifique periodicamente se o entreferro esta dentro dos valores indicados na Tab. 7.

Um valor excessivo do entreferro torna o freio menos silencioso e pode fazer com que o momento de frenagem seja reduzido a zero
ou problemas com a liberagéo elétrica do proprio freio.

Fig. 9 Entreferro do freio HBV Tab. 7 Entreferro do freio HBV (HBVM)
Tam. freio Tam. motor Entreferro A,i,Y
entreferro [mm] [mm]
nom. ® | max.
V02 63 025 | 0.50 1
c V03 71 025 | 060 1
V 04 80 0.25 0.60 1
) V 05, G5 90 0.25 0.60 1
T V 06, G6 100, 112 030 | 065 | 1,450
Vv 07, G7 132, 160S 0.35 0.70 4.5

% O valor nominal deve ser entendido como um valor médio indicativo.
4 Espessura minima do revestimento de fricgéo.
% Valor para VG9

Para ajustar o entreferro (ver Fig. 9) mesmo com a tampa do ventilador montada, atue no parafuso 48 lembrando que o passo é:
1 mm por tamanho. 63, 1,25 mm para tamanho. 71 e 80, 1,5 mm para tamanho. 90... 112, 1,75 mm para tamanho. 132 e 160S.

Importante:
no caso de motor monofasico (HBVM), afrouxe o parafuso de fixagdo do ventilador antes de ajustar.

Apos repetidos ajustes do entreferro, verifique se a espessura da lona de fricgdo ndo € inferior ao valor minimo indicado na Tab. 7;
substitua a &ncora do freio se necessario (veja Fig. 9).
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Esquemas de construcao

8

18

12

18 %

2
1 3
40
41 39
43

12

38

UT.C 1401

uTC 2477

8.1

Motores HB 63 ...160S

Mola de pré-carga
Rolamento do lado de acionamento
Protecao lateral do acionamento (flange)
Junta da tampa da caixa de terminais
Placa de terminais
Tampa da caixa de terminais
9 Carcaga com pacote de estator enrolado
12 Escudo do lado oposto comando
18 Anel elastico de seguranca
19 Fa
20 Cobertura da ventoinha
23 Anel de vedagéao
35 Rolamento lateral sem acionamento
37 Anel elastico bloqueio axial do eixo motor
38 Parafuso
39 Rotor com eixo
40 Anel de vedagao
41 Chaveta

O ~NOTWN -~

* Sob demanda

8.2

Motores HB 63 ...132 iFIT

1 Mola de pré-carga
2 Rolamento do lado de acionamento
3 Flange
5 Junta da tampa da caixa de terminais
7 Placa de terminais
8 Tampa da caixa de terminais
9 Carcaga com pacote de estator enrolado
12 Escudo oposto ao lado de comando
18 Anel elastico de seguranga
19 Ventoinha
20 Cobertura da ventoinha
23 Anel de vedagao
35 Rolamento lateral sem acionamento
38 Parafuso
39 Rotor com eixo
40 Anel de vedagao
43 Parafuso sem cabega com sextavado interno.
(Presente dependendo da forma de
construgéo)
44 Tampao
45 Anel centrifugo
46 Arruela de calgo (somente para tamanho
132)

Nao constituem uma referéncia valida para encomenda de pegas sobressalentes.
Nestes casos é necessario consultar o " Tabelas de pegas de reposi¢cao " ; Entre em contato com Rossi SpA
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Esquemas de construcao 8

8.3

Motores HE 160
1 3 6 8 4 47 18 1 Mola de pré-carga
2 5 7 10 9 17 19 2 Rolamento do lado de acionamento
\ 3 Protecéao lateral do acionamento (flange)
S l l 4 ‘ 4 Junta da caixa de terminais
' 7 5 Junta da tampa da caixa de terminais
f/ﬁ\i@lﬁf/mﬁ\ g 6 Prensa-cabo
: *‘“MP“E‘%’-‘ L/ %ﬁ 5 7 Placa de terminais
40 Xz et / gﬁi?‘ — 8 Tampa da caixa de terminais
\ 2 . 9 Carcaga com pacote de estator enrolado
10 Caixa de terminais
a e 12 Escudo do lado oposto comando
ﬁ ﬁﬁhhﬂﬂ%ﬁﬁ%ﬁﬁ%mﬁ% 18 Anel elastico de segurancga
s | 19 Vertonha
1 T MMMLHL %M I ‘ 20 Cobertura da ventoinha
(AR 35 Rolamento lateral sem acionamento
T 38 Parafuso
T il 39 Rotor com eixo
f 40 Anel de vedagao
— 41 Chaveta

47 Olhal de elevagao

70

8.4

Motores HE 180 ... 315S

8 A 47 18 1 Mola de pré-carga
2 Rolamento do lado de acionamento
3 Protecgéao lateral do acionamento (flange)
4 Junta da caixa de terminais

v 5 Junta da tampa da caixa de terminais

N 6 Prensa-cabo

| ’ 7 Placa de terminais
49 ] | 8 Tampa da caixa de terminais
7 S S Zx 9 Carcaga com pacote de estator enrolado
40 10 Caixa de terminais
12 Escudo do lado oposto comando
18 Anel elastico de seguranca
19 Ventoinha
20 Cobertura da ventoinha
35 Rolamento lateral sem acionamento
38 Parafuso
39 Rotor com eixo
oy YOI f 40 Anel de vedagao
lﬁ o 41 Chaveta

jﬁy
=/
G5
—/
T/
UT.C 2482

[T
[T

Al TR T 1

EE
==
HEEEE
=E=
=5
55
=
==
=
=
=55
=5

: ] 46 Tampa interna no lado DE
47 Olhal de elevagao
48 Tampa interna do rolamento lateral NDE

\ K 49 Tampa externa do rolamento lateral DE
? 46 3

i
8 39 48 35 50 40 20 50 Tampa externa do rolamento lateral NDE

A

Nao constituem uma referéncia valida para encomenda de pecas sobressalentes.
Nestes casos é necessario consultar o " Tabelas de pecas de reposi¢cado " ; Entre em contato com Rossi SpA
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Esquemas de construcao 8
8.5

Motores HBZ 63 ... 160S

2 5 7 9 18 13 15 17
1 3 11 8 12 47 14 16 18
*
19
20
Y
-
| i
wAS . 21
| a \
TN Y
40 38 35 33 31 29 27 25 23

41 39 36 34 32 30 28 26 24 22

1 Mola de pré-carga 24 Eletroima
2 Rolamento do lado de acionamento 25 Parafuso de fixagao
3 Protecéo lateral do acionamento (flange) 26 Mola de contraste
5 Junta da tampa da caixa de terminais 27 Bobina toroidal
7 Placa de terminais 28 Casquilho guia
8 Tampa da caixa de terminais 29 Ancora intermediaria
9 Carcaga com pacote de estator enrolado 30 Ancora freio
11 Retificador 31 Bainha protetora
12 Escudo oposto ao lado de comando 32 Porca de fixagéo
13 Freio de disco 33 Cubo de acionamento
14 O-ring antivibragao 34 Tirante da alavanca de desbloqueio com mola de contraste e porca
15 Haste da alavanca de desbloqueio autotravante
16 Alavanca de desbloqueio 35 Rolamento lateral sem acionamento
17 Mola de freio 36 Chaveta
18 Anel elastico de seguranga 37 Anel elastico bloqueio axial do eixo motor
19 Ventoinha 38 Parafuso
20 Cobertura da ventoinha 39 Rotor com eixo
21 Chaveta 40 Anel de vedacgao
22 Volante 41 Chaveta
23 Anelem V 42 Placa de freio

* Sob demanda

Nao constituem uma referéncia valida para encomenda de pegas sobressalentes.
Nestes casos é necessario consultar o " Tabelas de pecas de reposicado " ; Entre em contato com Rossi SpA
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Esquemas de construcao 8

8.6

Motores iFIT HBZ 63 ... 132

32
33

8 3 5

8 12 47 14

N
o
AN
~
N AN AN
UT.C 2478 S NG) 0

Mola de pré-carga

Rolamento do lado de acionamento
Flange

Junta da tampa da caixa de terminais
Placa de terminais

Tampa da caixa de terminais
Carcaga com pacote de estator enrolado
Retificador

Escudo oposto ao lado de comando
Freio de disco

O-ring antivibragéo

Haste da alavanca de desbloqueio
Alavanca de desbloqueio

Mola de freio

Anel elastico de seguranca
Ventoinha

Cobertura da ventoinha

Anel em V

Eletroima

Parafuso de fixagéo

Mola de contraste

Bobina toroidal

Casquilho guia

Ancora intermediaria

Ancora freio

Bainha protetora

Porca de fixagéo

Cubo de acionamento

23

34 Tirante da alavanca de desbloqueio com mola de contraste e porca
autotravante

35 Rolamento lateral sem acionamento

36 Chaveta

38 Parafuso

39 Rotor com eixo

40 Anel de vedacao

42 Placa de freio

43 Parafuso sem cabega com soquete hexagonal
(presente dependendo da forma de construgéo)

44 Tampao

45 Anel centrifugo

46 Arruela de calgo (somente para tamanho 132)

Nao constituem uma referéncia valida para encomenda de pecas sobressalentes.
Nestes casos é necessario consultar o " Tabelas de pecas de reposi¢cado " ; Entre em contato com Rossi SpA
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Esquemas de construcao

8

8.7

Motores HEZ 160

N
(@)
~
wJ
N
wJ
N
Ul
N
~J
N
O

ute 2479

40 ] e

1 Mola de pré-carga

2 Rolamento do lado de acionamento
3 Protecgéo lateral do acionamento (flange)
4 Junta da caixa de terminais

5 Junta da tampa da caixa de terminais
6 Prensa-cabo

7 Bloco terminal

8 Tampa da caixa de terminais

9 Carcaga com pacote de estator enrolado
10 Caixa de terminais
11 Retificador

12 Escudo oposto ao lado de comando
13 Freio de disco

14 Anel-O

15 Haste da alavanca de desbloqueio
16 Alavanca de desbloqueio

17 Mola de freio

18 Anel elastico de seguranca

19 Ventoinha
20 Cobertura da ventoinha
23 Anelem V

=V T

EANTZ N % |
= l
/' \
%/ — s T
SN %
g / [ V7
37 //35 33 | 32 SOé 20 | 24
34 47 3 29 27 25 23
24 Eletroima

25 Parafuso de fixagédo

26 Primavera de contraste

27 Bobina toroidal

28 Bussola guia

29 Ancora intermediaria

30 Freie novamente

31 Bainha protetora

32 Porca de fixagao

33 Central do motorista

34 Tirante da alavanca de liberagdo com mola contrastante e porca
autotravante

35 Rolamento lateral sem acionamento

36 Aba

37 Flange de travamento axial do virabrequim

38 Parafuso

39 Rotor com eixo

40 Anel de vedagéao

41 Aba

43 Parafuso do anel de travamento axial do eixo motor

47 Olhal de elevagao

Nao constituem uma referéncia valida para encomenda de pecgas sobressalentes.
Nestes casos é necessario consultar o " Tabelas de pecas de reposi¢cao " ; Entre em contato com Rossi SpA
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Esquemas de construcao 8

8.8

Motores HEZ 180 ... 200

N
(@)
~
wJ
N
wJ
N
Ul
N
~J
N
\O

uTc 280

£

45

40

-, Y

41| 39 | 37

Mola de pré-carga

Rolamento do lado de acionamento
Protecao lateral do acionamento (flange)
Junta da caixa de terminais

Junta da tampa da caixa de terminais
Prensa-cabo

Placa de terminais

Tampa da caixa de terminais
Carcaga com pacote de estator enrolado
10 Caixa de terminais

11 Retificador

12 Escudo oposto ao lado de comando
13 Freio de disco

14 Anel-O

15 Haste da alavanca de desbloqueio
16 Alavanca de desbloqueio

17 Mola de freio

18 Anel elastico de segurancga

19 Ventoinha

20 Cobertura da ventoinha

23 Anelem V

©O~NDIAD N -

24 Eletroima

25 Parafuso de fixagdo

26 Mola de contraste

27 Bobina toroidal

28 Casquilho guia

29 Ancora intermediaria

30 Ancora freio

31 Bainha protetora

32 Porca de fixagéo

33 Cubo de acionamento

34 Tirante da alavanca de desbloqueio com mola de contraste e porca
autotravante

35 Rolamento lateral sem acionamento

36 Chaveta

37 Anel de travamento axial do eixo motor

38 Parafuso

39 Rotor com eixo

40 Anel de vedagao

41 Chaveta

43 Parafuso do anel de travamento axial do eixo motor

45 Tampa externa do rolamento DE

46 Tampa interna do rolamento DE

47 Olhal de elevagéo

Nao constituem uma referéncia valida para encomenda de pecas sobressalentes.
Nestes casos é necessario consultar o " Tabelas de pecas de reposi¢cado " ; Entre em contato com Rossi SpA
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Esquemas de construcao 8

0o ~NOTWN =

9
11
12
13
14
17
18
19
23
24
26
27
28

L
q
‘ d

8.9

Motores HBF 63 ...160S

7 9 18 13 52 53 18
8 12 29 14 31 17

*
19

UT.C 1403A

40 51
41 39 36

Mola de pré-carga

Rolamento do lado de acionamento
Protecao lateral do acionamento (flange)
Junta da tampa da caixa de terminais
Placa de terminais

Tampa da caixa de terminais

Carcaga com pacote de estator enrolado
Bloco terminal de freio

Escudo oposto ao lado de comando
Freio de disco

O-ring antivibragcao

Mola de freio

Anel elastico de seguranca

Ventoinha

Anel em V

Eletroima

Mola de contraste

Bobina toroidal

Casquilho guia

* Sob demanda

24 50
49 23

‘ ‘ /
7 f{/ [
35 33 31 28 26
34 32 30 27

29 Placa de freio

30 Freie novamente

31 Bainha protetora e O-ring

32 Porca de fixagéo

33 Cubo de acionamento

34 Tirante da alavanca de desbloqueio com mola de contraste e porca
autotravante

35 Rolamento lateral sem acionamento

36 Chaveta

37 Anel elastico de travamento axial do eixo motor
39 Rotor com eixo

40 Anel de vedagao

41 Chaveta

49 Parafuso de fixagéao

50 capas de ventilador

51 parafuso

52 Haste da alavanca de desbloqueio

53 Alavanca de desbloqueio

Nao constituem uma referéncia valida para encomenda de pegas sobressalentes.
Nestes casos é necessario consultar o " Tabelas de pecas de reposicado " ; Entre em contato com Rossi SpA
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Esquemas de construcao

8.

10

Motores HBV 63 ... 160S

O~NOBAWN -

9
10
1
12
17
18
19
20
24
25
26

M

\O
RN
o
_
O
UTC 1404

46

A7

QT

48 47

40 38
41 39

Mola de pré-carga

Rolamento do lado de acionamento
Protecao lateral do acionamento (flange)
Junta da caixa de terminais

Junta da tampa da caixa de terminais
Placa de terminais

Tampa da caixa de terminais

Carcaga com pacote de estator enrolado
Caixa de terminais

Retificador

Escudo oposto ao lado de comando
Mola de freio

Anel elastico de seguranga

Ventilador de freio a disco

Cobertura da ventoinha

Eletroima

Parafuso de fixagédo

Molas de contraste

/‘-' 26 49

27 Bobina toroidal

30 Ancora de freio com lona de fricgdo

35 Rolamento lateral sem acionamento

36 Chaveta

37 Anel elastico de travamento axial do eixo motor
38 Parafuso

39 Rotor com eixo

40 Anel de vedagao

41 Chaveta

45 Dados autobloqueantes

46 Arruelas

47 Cavilha

48 Parafuso de cabeca escareada com sextavado interno
49 Mola de contraste

Nao constituem uma referéncia valida para encomenda de pecas sobressalentes.
Nestes casos é necessario consultar o " Tabelas de pecas de reposi¢cado " ; Entre em contato com Rossi SpA
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Anomalias: causas e solucoes

9

Ref. Anomalias Causas possiveis

9.1

Anomalias do motor

Solugoes

1 | O motor néo liga Falha na linha de alimentagéo

C verifique a presenga de tensdo nas trés fases da linha de alimentagao

Conexao incorreta na caixa de terminais

Verifique se a conexao do motor corresponde aos diagramas espera-
dos

Freio em estado bloqueado

Ver " Falhas de freio ", ponto 1

Intervengéo das sondas térmicas do
motor

Espere os enrolamentos esfriarem; se o problema persistir, consulte
ponto 4

Intervengao da protegao magnetotérmi-
ca da linha de energia

Verifique se a carga necessaria na linha ndo é excessiva ou se o
disjuntor esta subdimensionado

Falha no enrolamento do motor

Contate Rossi (Divisédo de Motores)

2 | O sentido de rotagao
esta errado

Conexao incorreta na caixa de termi-
nais

Verifique se a ligagdo do motor corresponde aos diagramas esperados
(para motores trifasicos, troque 2 fases)

3 | O momento de tor¢do | Conex&o do motor em forma de Y em vez
da disso A

Verifique se a conexdo do motor corresponde aos diagramas esperados

partida é Tensao ou frequéncia da fonte de

insuficiente alimentagéao fora dos dados nominais Verifique os parametros elétricos da linha de energia
do motor
(%' creéjci;xcesswa de tenséo a montante Verifique e se necessario aumente a se¢do dos cabos

4 | O motor superaquece | Freio em estado bloqueado

Ver " Falhas de freio ", ponto 1

(t carro -t amb > 70°c)
Os dados da placa néo correspondem
a linha de alimentacéo

Contate Rossi (Divisao de Motores)

Conexao do motor em forma de Y em
vez disso A

Verifique se a conexao do motor corresponde aos diagramas esperados

Falta de uma fase de energia

Verifique a linha e os contatos na placa terminal do motor

Sobrecarga excessiva ou muito pro-
longada

Reduza a demanda de energia, instale um motor de maior poténcia ou
providencie resfriamento auxiliar (servoventilador)

Frequéncia de partida excessiva

Reduza a frequéncia de partida ou a inércia a jusante do motor

Disjuntor elétrico (motores monofasi-
cos) com defeito

Contate Rossi (Divisédo de Motores)

Servoventilagdo (se presente)
ineficaz

Verifique se o servoventilador esta funcionando, funcionando correta-
mente, conectado e se o sentido de rotagdo esta conforme o esperado
(veja seta na tampa do ventilador)

Tampa do ventilador entupida

Limpe as passagens de ar de resfriamento

Espagco insuficiente ao redor do motor

Expanda as passagens de ar de resfriamento

Recirculagéo de ar insuficiente

Aumentar a troca de ar de resfriamento

5 |Aabsorcio de Freio em estado bloqueado

Ver " Falhas de freio ", ponto 1

a corrente esta fora do

valor nominal Enrolamento defeituoso

Contate Rossi (Divisao de Motores)

6 | Ruido anémalo Rolamentos danificados

Substitua os rolamentos

Alinhamento incorreto do eixo motor e
da maquina acionada

Corrija o0 alinhamento

Corpos rotativos excéntricos ou dese-
quilibrados

Equilibre os corpos rotativos e elimine excentricidades

Com fonte de alimentagéo do inversor:
forma de onda ruim, comprimento
excessivo do cabo, blindagem inade-
quada

Nota:
Ao entrar em contato com a Rossi SpA, indique:

» todos os dados de placa do redutor ou motorredutor;
* anatureza e a duragao do dano;
» quando e em que condigdes ocorreu a falha;

Forneca filtros e blindagem adequados. Reduza a distancia entre o
motor e o inversor (ver documentagao especifica do fabricante)

» durante o periodo de garantia, para n&o invalidar a sua validade, ndo desmonte ou mexa no redutor ou motorredutor em

nenhum caso sem a autorizagdo da Rossi SpA
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Anomalias: causas e solucoes

9.2

Falhas de freio

Ref.

Anomalias

Causas possiveis

Solugdes

O freio nao libera

Alimentag&o direta do bloco de terminais do
motor: conexao incorreta ou ausente do mo-
tor a linha (ex.: conexao ao A em vez de Y)

Verifique se a conexao do motor corresponde aos diagramas espera-
dos

Alimentacao direta do bloco de terminais
do motor: conexao incorreta ou ausente
do freio (retificador) ao bloco de terminais
do motor

Verifique se a conexao do freio corresponde aos diagramas esperados

Alimentagao direta do bloco de termi-
nais do motor: a tensao da linha ndo
corresponde aos dados da placa do
motor

Contate Rossi (Divisdo de Motores)

Fonte de alimentacao direta do bloco de
terminais do motor: fonte de alimentagéo
do motor do inversor

Fonte de alimentagao do freio de linha separada

Fonte de alimentacao de linha separa-
da: conexao incorreta ou ausente do
freio (retificador) a linha separada

Verifique se a conexao do freio corresponde aos diagramas esperados

Fonte de alimentagéo de linha separa-
da: tensado de alimentagao nao corre-
spondente aos dados da placa do freio

Prepare uma linha separada com tenséo adequada

Conexao incorreta do freio ou retificador

Verifique se a conexao do freio corresponde aos diagramas esperados

Entreferro excessivo

Restaure o valor correto

Falha na bobina do freio

Contate Rossi (Divisdo de Motores)

Possivel formagao de gelo no entre-
ferro

Remova o gelo e evite sua formagéo

O freio ndo intervém

Entreferro excessivo

Restaure o valor correto

Revestimento de friccdo desgastado

Substitua o disco de freio

0 atraso de frenagem
é muito alto

Abertura dos contatos do retificador
somente pelo lado CA

Abra os contatos do retificador também no lado DC

O momento de frena-
gem é inadequado

Entreferro excessivo

Restaure o valor correto

Numero insuficiente de molas

Contate Rossi (Divisédo de Motores)

Ruido anomalo

Nota:
Ao entrar em contato com a Rossi SpA, indique:

Entreferro excessivo

todos os dados de placa do redutor ou motorredutor;
a natureza e a duragao do dano;

quando e em que condig¢des ocorreu a falha;
durante o periodo de garantia, para ndo invalidar a sua validade, ndo desmonte ou mexa no redutor ou motorredutor em
nenhum caso sem a autorizagdo da Rossi SpA
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Restaure o valor correto
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